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OZET

Balikgilikta kullanilan bazi av araglarinin sualti gekimleri yapiimigtir. Trol ag,
uzatma agi, olta, sepet ve deniz canlilari géruntilenmigtir. Bu amacla aletli dalislar
yapilmistir. Elde edilen goruntiler ile av araglarinin sualtindaki duruslari, baliklarla

olan etkilesimi, etkinlikleri hakkinda bilgiler elde edilmigtir.

ABSTRACT

Underwater observations were carried out for some fishing gears. Trawl net,
gill net, fishing line, trap and marine animals were observed. In this respect, dives
were conducted using SCUBA. Certain knowledge was obtained by analyzing
pictures such as underwater position of fishing gears, interaction between gears and

fishes and efficiency of gears.



1. GIRIS

Av araglarinin sualtinda nasil durdugu, baliklarin av aracina kargi nasil bir
reaksiyon gosterdigi, agin neresine takildigi veya hangi bolgeden yakalandigi gibi bir
¢ok konu arastiricilarin merakini cezp etmistir. Bu amagla 6zellikle SCUBA nin kesfi
ve gelistiriimesinden sonra sualtinda fotograf cekmek ve video ile kayit yapmak son
derece popdller bir konu haline gelmistir. Bu sualti igleri zevkli ve merak
uyandirmasinin yaninda son derece tehlikeli olmasi nedeniyle insanli gozlem yerine
insansiz gozlemler yapilmasi gergegini ortaya ¢ikarmigtir. Teknolojinin gelismesiyle
insansiz sualti gbézlem araglari aglarin veya diger av araglarinin sualtindaki
go6zlemlerini yapmak i¢in kullaniimistir. Bu ¢alismada da bazi av araglarinin ve deniz
canllarinin sualtindaki durum ve davranislari hakkinda bilgi sahibi olmak, mevcut
bilgileri geligtirmek amaciyla cgesitli gozlemler yapilmigtir. Gozlemler genellikle
SCUBA bazen de serbest dalis ile gergeklestiriimigtir. Daliglar Urla, Cesme,
Gumuldur, Urkmez ve Gékova'da 2-40 m su derinliklerinde yiritiimistir. Gdzlemler
sonunda gekilen fotograf ve videolar ile balikadamlarin yaptigi gdzlemler ve yorumlari

aktariimigtir.

1.1. Sualtinda av araglarinin izlenmesi ile ilgili tarihge

Su urunlerini avlamak amaciyla kullanilan ve gelistirilen av araglarinin tarihgesi
ilk caglara kadar dayanmaktadir. Av araglari glinimuze gelene kadar surekli gelisme
icinde olmustur. Ozellikle artan diinya niifusu daha fazla av araci, daha etkin av araci
ve daha kalabalik av filolarinin dogmasina neden olmusgtur. Su UrUnlerini avlamada
en Oonemli konular; avlanmasi planlanan canhinin nasil bir ortamda oldugunu, av
aracinin avlama etkinligi ve canlinin av aracina karsi gosterdigi davranistir. Bu
nedenle 1900’1G yillarin ortalarina dogru sualti gdzlemleri yaparak av araci ile canlilar
arasinda nasil bir etkilesim oldugu ortaya konmaya calisildi (Metin, 1998; Tosunoglu
ve dig., 2002). Ozellikle aktif av araglarina (trol, orta su troli vb.) yapilan daliglar ve
insansiz kayitlar bu araglarin gelistiriimesi igin son derece iyi veriler alinmasini

sagladi.

Dipte yasayan (demersal) turlerin avciliginda kullanilan av araclar aktif ve
pasif olarak ikiye ayrilabilir. Aktif eylemde, bir teknenin arkasindan ¢ekilen, tekneye



cekilen, cevirerek gekilen seklinde olabilir. Bu tip araglar, trol, kiyi surtkleme agi
(trata, 19rip vb.), direg, girgir, kiyr girgiri vb’dir. Pasif eylemde ise av aracinin suya
belli bir dizende serilmesi, atiimasi veya birakilmasi ve canlilarin av aracinin
Ozelligine gore yakalanmasi prensibi vardir. Bu tip araglar, uzatma aglari, oltalar,
paragat, tuzaklar vb'dir. Aktif araglarin sualtinda izlenmesi, pasif araglara gore her

zaman daha zor ve tehlikelidir.

1.2. Sualtinda av araglarini izleme yontemleri

Sualtinda av araglarinin izlenmesinde dalis yontemi olarak iki ydntem
kullaniimigtir. Bunlar serbest dalis ve aletli dalis. Genellikle dipte daha fazla kalmayi
sagladig! igin aletli dalis teknigi tercih edilmigtir. Bu amagla standart SCUBA
ekipmani kullaniimistir. Gozlem yapilmasi 3 sekilde olmustur. Bunlar; dalicinin giplak
g6zlem av aracini ve deniz canlilarini izlemesi ve yazi bloguna notlar almasi, fotograf
cekimi ve video c¢ekimi seklindedir. Av aracinin gézlenmesinde ise aracin aktif veya
pasif olmasinin rolu énemlidir. Aktif araclar igin dalis 6ncesi brifing, takilmayi en aza
indirecek donanim, goruntileme cihazlari, kontroli saglayan ve ¢ekimi yapan
dalicilar, su Ustd ve sualti iletisimi veya 6n brifingi gibi bir ¢ok konu Uzerinde
durulmaktadir. Pasif aracglarda ise serbest ya da aletli dalis teknigi kullanilabilir. Daha
basit olmasina ragmen, oOzellikle uzatma aglarina yapilan daliglar ¢apariz olma

ihtimali nedeniyle tehlikelidir.

1.3. Av araglari

Sualti gézlemleri yapilan av araglar dalig yapilan bolgelerde yer alan avcilik
faaliyetlerinin bir bolimund olusturmaktadir. Hava kosullari, av operasyonu, gorus
mesafesi vb. sebeplerden o6tlrld bazi dalislar ve gdzlemi planlanan av araglarina
yapilacak daliglar gergeklesememigtir. Ancak genel fikir verebilecek sekilde bolgedeki
avciligi karakterize eden av araglarinin gézlemleri planlandigi gibi gergeklestirilmigtir.

1.3.1. Aglar

Gozlemi yapilan aglar aktif av araci grubuna giren trol ve pasif av araci

grubuna giren uzatma agidir.



Trol agi : Gelismis balikgihga sahip Ulkeler kullandiklari trol aglarinin geligtiriimesi
icin gesitli arastirmalar yapmiglardir. Verimliligin artirlmasi igin agin yapisal
Ozelliklerin iyilestiriimesi, performanslarinin yikseltiimesi, hedef turlerin davranigina
uygun c¢ekim yontemleri bu arastirmalarin hedeflerini olusturmaktadir. Bunlara ek
olarak aglarin sualti ¢ekimlerinin yapilmasi gelisen teknolojiyle paralel bir sekilde
ilerlemistir (Workman ve dig., 1986; Main ve Sangster; 1978, Tosunoglu ve dig.,
2002).

Uzatma agi : Genellikle pasif olarak kullanilan bu aglar baliklarin yénlendirilip ada
takilmalari veya dolanmalari prensibi ile balik yakalar. Ozellikle agin hangi bolgesine
baligin takildigi, dolanirken hangi davranislarda bulundugu, aga takilmadan once
zeminde ne yaptigi merak edilen konulardir. Ozellikle kaybolan aglarin uzun yillar
suda kalarak avlanmaya devam etmeleri “hayalet avcilik” olarak adlandiriimaktadir.
Bu aglarin ne kadar miktarda balik yakaladidi yine sualti gbézlemleri ile ortaya

konmaktadir.

1.3.2. Oltalar

Su urunlerinde sportif veya ticari amagla yapilan avcilikta kullanilan, kiyi sahil
ve aclk denizde, akarsu ve gollerde uygulanan, genelde igne, ana beden, ara beden
veya kostek ile batiricidan olusan av araglaridir. Tek uglu, ¢ok uglu, zoka seklinde
ignelere sahip, tek bir bedene bagl olta ya da paragat adi verilen ana bedene bagli
bir cok igne-kostek baglantisindan olusan tipleri vardir. Yemli veya yemsiz ignlerle
avcilik yapilabildigi gibi, yem olarak balik tirine gore degismekle beraber, silunez,

yengec¢, mamun vb. ya da hazir yemler kullaniimaktadir.

1.3.3. Tuzaklar

Su udrunlerinin igine girerek yakalanmasi veya toplanmasi seklindeki avcilikta
kullanilan farkli tasarim ve malzemelerdeki av aracina verilen genel addir. Sepet,
kufe, ¢comlek, kapan, pinter vb. isimler almaktadir. Balik disinda ahtapot, istakoz,

yengeg, madya gibi turlerin de yakalanmasinda kullaniimaktadir.



2. MATERYAL VE YONTEM

2.1. Av araglari

Calismalar sirasinda trol agi, uzatma aglari, olta, paragat, sepet, balik ve diger

deniz canlilarin fotograf ve videolar ¢ekilmistir.

2.2. Goruntuleme cihazlar ve gozlem

Proje kapsaminda cekilen sualti fotograflari ve goérUntlleri su gecgirmez,
basinca dayanikh farkli 6zelliklere sahip goértuntileme cihazlari kullanarak elde

edilmistir. Bu cihazlar sunlardir:

Sony PC 135E dijital video kamera
Sea & Sea Housing ve isik sistemi (25 W)

Sea & Sea Motormarine [IEX amfibik fotograf makinesi
20mm genis agi objektif
60 Ik TTL flag

Sea & Sea 5000G dijital fotograf makinesi
Sea & Sea housing

20mm genis agi objektif

Fotograf cekiminde elde edilen dijital goruntller bilgisayar ortamina atilarak
degerlendirilmistir. Film kullanilarak yapilan gekimler karta baski yapiimigtir. Video
goruntlleri ise “capture” yapilarak goruntliler fotograf karesi haline getirilmigtir.
Yapilan gozlem daliglarinda av aracinin tipi, amaci, kullanilan cihaz farklilk
gosterebilir (Tablo 1).



Tablo 1. Gézlem tipleri ve kullanilan cihaz

Av araci Kayit cihazi Gozlem yéntemi Amag

O|ta_paragat V-F Dogrudan g('jzlem Av aracinin gdzlenmesi, yakalanan

baliklarin davranis ozelliklerinin
saptanmasi, yemlerin suda kalma

surelerinin saptanmasi

Uzatma ag| V-F Dogrudan gézlem Aglarinin formlarinin belirlenmesi, aga

takilan baliklarin incelenmesi,
baliklarin aga karsi  gosterdikleri
davraniglarin saptanmasi

Trata_@np V-F Dogrudan g('jzlem Takimin caligmasinin tespiti, turlerin

belirlenmesi, flora verdigi zararin
tespiti, agdan kagan baliklar, agdaki

baliklarin ylizme davraniglari

Dlp trol[] V-F Dogrudan gézlem Agin durumu, ag ozelliklerinin tespiti,
torbadan kaga ve kagmayan baliklarin
Gorsel sayim yizme davraniglar, yasama orani

tespiti, 1zgara, pencere vb. kacis
yerlerinin incelenmesi

Orta su troli V-F Dogrudan géZlem Agin sudaki direncinin ve donamlarin

izlenmesi, balik davranislar

Ag dalyan V-F Dogrudan gézlem Agin kurumu, yakalama verimi

Gorsel sayim

Sepet V-F Dogrudan gézlem Yakalana baliklar, yemler

V : Video kamera F : Fotograf makinesi

2.3. Dalis ekipmani

Sualti calismalarinda kullanilan ekipman agik devre SCUBA’dir. Ayrica bazi
dalislarda serbest dalis yontemi ile ¢ekim yapilmistir. Standart SCUBA ekipmanin
yaninda su derinligini 6lgmek icin derinlik Olger, dip zamani ve dekompresyon
duraklarini belirlemek icin dalig bilgisayari, sualti navigasyonu igin pusula ve su
sicakhgini olgmek igin dijital termometre kullaniimigtir.

2.4. Daliglar sirasinda kullanilan dahis tablosu

Daliglar genellikle dekompresyonsuz olarak yapilmigtir. Bazi derin daliglarda
emniyet dekosu yapilmistir. Daliglarda dip zamani ve derinligi Suunto (Favor) dalig
bilgisayari ile belirlenmigtir. Ayrica statik olarak Buhlmann/Hahn dalis tablosu
kullanilmigtir (Sekil 1).




Dalis
derinligi

(m)

Dip zamani
(dak)

Deko duraklari ve bekleme

sureleri

9m

6m

3m

Dalis
grubu

0 Deko sdresi

9

653’

20’

40’

80’

o

120’

0 Deko sdresi

12

192'

3m

15’

30’

45’

60’

90’

m m oo

0 Deko sdresi

15

99’

9m

6m

3m

15’

30

45'

60’

90’

®| M m ©

0 Deko sdresi

18

65'

3m

10’

20’

30’

40’

60’

70’

2!

80’

6!

90’

12'

@D ® ® M M T O

21

3m

10

20’

30’

40’

50’

55'

60’

65'

D O ® M M m O




70’ 14' G
0 Deko siiresi 40’ 75 18’ G
Dalis Deko duraklari ve bekleme
derinligi Dip zamant sureleri Dals
(dak) grubu
(m) 9m 6m 3m
10
24
30’ 1 E
40’ 3 F
45’ 6' F
50’ 10 G
55' 13’ G
60’ 18’ G
65' 1 22' G
70’ 25' G
0 Deko siiresi 27 75 27 G
9m 6m 3m
27 10
20' D
25' 1 E
30’ 3 F
35' 5' F
40’ 8' F
45’ 1 12 F
50’ 2' 16' G
55' 4 20' G
0 Deko siiresi 21 60’ 6’ 24’ G
9m 6m 3m
30 0
15' D
20' 1 D
25' 3 E
30’ 1 5' F
35' 2' 8’ F
40’ 3 13’ G
45’ 5' 17' G
50’ 7 22 G
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36 5
10 1 C
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30’ 1 4' 11 G
35' 2 6' 16’ G
40’ 3 8' 23' G
0 Deko siiresi 9 45' 5' 11 27 G
12m 9m 6m 3m
39 —— c
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3 (o
51 6' 1 D
9 3 |E
12' 3 4 F
15’ 4 5 F
18’ 4 9 F
0 Deko siiresi 4' 21 2 5 15 G
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54 6’ 1" |D
9 1 4' E
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0 Deko siiresi 3 21 1’ 3 3 7' 17’ G
15m | 12m | 9m 6m 3m
57 6' 1" |D
9 2 4' E
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15' 1 3 4' 9 F
18’ 3 4' 5 15' F
0 Deko siiresi 3 21 2 3 4' 8 21 G
15m | 12m | 9m 6m 3m
60 6’ 1 D
9 3 4 E
12 3 4 5 F
15’ 4 4 12 F
18’ 1 3 4 6 17 F
0 Deko siiresi 3 21 3 3 5 9 24 G
15m | 12m | 9m 6m 3m
63 G i [E
9 1 3 4 F
12' 1 3 4 7 F
15' 1 3 5 14 G
0 Deko siiresi 2' 18’ 3 4 8 21 G
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{rri Cikig Hiz o 10 midak

Sekil 1. Bihimann/Hahn dalig tablosu (dekompresyonlu) (Anonim)

2.5. Goriuintlileme yontemleri

Sualtinda c¢ekilen fotograf ve video ¢ekimlerinde farkli cihazlar ve aparatlar
kullaniimigtir. Fotograf gekimleri diz ve genis agi objektif ile filme ve dijital olarak,
video cekimleri ise dijital kamera kullanarak yapilmistir. Cekimler genellikle SCUBA
kullanarak gergeklestirilmistir. Fotograf ve video gekimlerinde sabit veya hareketli
nesneler goruntulenmigtir. Sabit olarak uzatma agi, igne, sepet vb. av takimlar

gozlenirken, hareketli olarak trol agi ve hareketli balik surtleri kaydedilmistir.



2.6. Dalis teknesi

Dalislarda Ege Universitesi'ne ait EGESUF isimli arastirma gemisi ile manevra
yetenegdi yuksek 15 BG’'ne sahip sisme bot kullaniimistir (Sekil 2). Trol ¢ekimlerinde
EGESUF arkasindan c¢ekilen trol agina balikadamlar tutunarak dalmis ve

goruntileme yapmislardir.

Sekil 2. Dalislarda kullanilan sisme bot

3. BULGULAR

Sualtinda SCUBA ekipman ile kaydedilen fotograf ve gorintiler igin analog ve
dijital kameralardan yararlaniimistir. Fotograflarin kalitesi suyun goris mesafesine
bagli olarak degismektedir.

3.1. Fotograflar

Fotograflar trol Uzerinde g¢aligan veya uzatma agi Uzerinde yakalanmis

baliklarin gorantilenmesi amaciyla gekilmistir.

3.1.1. Trol agi

Trol agina yapillan dalislar ag hareketsiz (Sekil 3, 4) veya hareketli

durumdayken gerceklestirilmigtir.



Sekil 4. Trol 6rth torbasinin torbadan ayriimasi

3.1.2. Uzatma agi

Uzatma agi c¢ekimleri ag hareketsiz oldugundan trol agina gbére daha rahat
yapllmaktadir (Sekil 5, 6, 7, 8). Ancak agin ip kalinhginin ¢ok ince olmasi, agi

gbrememe ve gapariz olma riskini artirmaktadir.



Sekil 5. Uzatma aginin suda durusu-1

Sekil 6. Uzatma aginin suda durusu-2



Sekil 7. SUFAK dalyaninda kargili agin serilisi ve su Ustiinden gérintisi

3.1.3. Sepet

Tuzak gdzlemleri icin balikadamin ¢ektigi fotograflar (Sekil 8) ile baliklarin
urkmemesi i¢in kullanilan bir dizenekle surekli gekim yapma imkani yaratiimistir
(Sekil 9).

Sekil 8. Sualtinda bir sepet gorintisi



Sekil 9. Video gekmek i¢in kullanilan diizenek

Tuzaklarin balikadam olmadan izlenmesi en iyi yontemlerden birisidir. Bu tip
bir izleme igin kablolu veya kablosuz sistemler kullanilabilir. Burada en buyuk
problem giic kaynagidir. Ozellikle kiyidan uzakta olan sistemler igin alternatif eneriji

kaynaklari (guines, rizgar vb.) kullanilarak eneriji ihtiyaci saglanabilir.
3.1.4. Baliklar
Daliglar sirasinda dogal ortamda baliklarin nasil beslendikleri, suri

olusturduklari, hangi habitatlarda ve derinliklerde yer aldiklari gézlenmistir (Sekil 10,
11).



Sekil 10. Tekir (Mullus surmelatus) stirlisti Caulerpa racemosa Uzerinde beslenirlerken

Sekil 11. Daliglarimiz sirasinda karsilastigimiz kumsal képekbali§i (Carcharhinus plumbeus Nardo,
1827)

Farkh balik tdrlerinin izlenmesi igin her birine ait davranig 06zelliklerinin
bilinmesi gerekir. Bazi balik turleri (akya vb.) regulatérden ¢ikan kabarciklara ilgi
gosterirken, gipura gibi tarler bundan rahatsiz olurlar. Ayni sekilde daliglar sirasinda

g6zlemledigimiz kumsal képekbaligi serbest daliglarda daha iyi izlenebilmektedir.



3.2. Video

Trol agina yapilan dalislarda ¢ekilen video goruntiler “capture” yapilarak
fotograf haline getirilmigtir. Trol aginin agiz acikhgi, yuksekligi, ag gézlerinin durumu,
baliklarin kagis bolgeleri gibi durumlar tespit edilmistir (Sekil 12).

Sekil 12. AJ gézinin yik altinda gosterdigi bluyukligin balikadam tarafindan kumpasla dlgtilmesi

Hareketli aglara dalista suyun hidrodinamik direnci balikadamlar Uzerinde
olumsuz etki yapmaktadir. Bu nedenle aga siki tutunmak ve maskenin ylzden
cikmasini engellemek gerekir. Ayrica ¢ok iyi géz temasi saglanarak takilmalara karsi

tedbirli olunmalidir.

4. TARTISMA VE SONUC

Su drunleri avciliginda avlanmasi planlanan tirin bulundugu ortam, av
aracinin avlama etkinligi ve canhlarin av aracglarina kargli gosterdikleri davranig
dikkate alinmasi gereken konulardir. 20 yuzyilin ortalarinda sualtt gozlem
tekniklerinin gelismesiyle beraber, sualtindaki av araglarinin gergek formu ve
baliklarin av aracina kargi gosterdigi davranis tespit edilmeye baglanmistir. Bdylece

av araclarinin gelistiriimesine yonelik ¢calismalar hizlanmigtir (Metin, 1998).

Demersal ve pelajik turler aktif ve pasif av araglariyla avlanir. Pasif araglari;

dip uzatma aglari, dip paragatlar, gesitli tuzaklar vb. olarak sayilabilir. Bu tip av



aracglarinin sualtinda goézlenmesi igin ¢ok fazla efor ve donanim gerekmemektedir.
Aktif av araglari ise bir teknenin arkasindan kiyidan veya belli bir ¢ekim hiziyla
seyreden teknenin arkasindan cgekilirler. Bunlardan bazilar, eleme aglari, tratalar, dip
ve orta su trolleridir. Sualtinda hareketli aglarin gdzlenmesinde ise daha fazla bir efor
ve donanim gerekir (Metin, 1998).

Balik¢ilikta kullanilan aglarin sudaki durumlari ve baliklarin bu aglara olan
davraniglarinin izlenebilmesi icin balikadamlar tarafindan dalislar yapilmaktadir.
Yapilan dahiglar sonucunda elde edilen bilgilere gore aglarin etkin galigip ¢alismadig,
aglardan kacan baliklarin ve yagsama oranlarinin tespit edilmesi, ag donamlarinin
sudaki durumlari gibi bazi bulgular saglanabilir. Bu sayede model aglarin 6zel akinti
tanklarinda denemesiyle saptanan ag Ozellikleri, prototip aglarda normal g¢ekim
kosullarinda da izlenebilir.

Gozlem ve izleme calismalari balikadamlar disinda c¢esitli elektronik cihazlarla
da yapilmaktadir. Orta su troli uygulamalarinda ag, net sonde ile istenen derinlige
indirilip ¢ekim yapilabilir. Trol aglarinda, trol kapilari ve kanatlari arasi mesafeyi
o0lgmek mesafe sensorleri ile mumkindur. Dikey adiz agikhgr ve trol aginin deniz
zeminine olan uzakhgi derinlik sensoérleri ile saptanmaktadir. Bu imkanlarin 1s1gi
altinda denenen prototip aglarin sudaki 6zellikleriyle ilgili bilgiler alinabilir. Agin ¢ekim
sirasindaki hareketini gorsel olarak kaydeden robot kameralar ile her agidan insansiz
¢cekim yapilabilmektedir. Ayrica bu sistemler derin sularda da uygulanabilmektedir.
Balikadamlar tarafindan yapilan gézlem ve izleme g¢alismalari da bu sistem verilerine
yardimci olacaktir. Elektronik cihazlarin son derece pahali olmasi prototip aglarda
kullanimini sinirlamaktadir. Bu nedenle dalig derinlikleri 35-40 m ile sinirli kalan aletli

dalislar, aglarin izlenmesi i¢in dnemli bir ydntem haline gelmistir.

1950’li yillarda trol aglari ve kiy1 surutme takimlarinin gozlenmesi igin 35
mm’lik filme balkadamlar tarafindan kayit yapilmistir. Cekimler sirasinda
balikadamlar, ag onlerinden gecgerken aga kisa sureli tutunup fotograf gekmislerdir
(Parrish ve Ellis, 1952). 1960’larda ise fotograf makineleri trol agzina baglanmis ve
otomatik olarak belli zaman araliklarinda balikadam olmadan fotograf cekilebilmigtir.
Ballkadam donanimlarinin gelismesiyle aglarda balikadamlar tarafindan dogrudan
g6zlem goézlemler yapilmigtir (Wardle, 1983). Ozellikle aktif bir av araci olan trol



adlarinin gekim hizlarindan kaynaklanan tutunma zorlugu nedeniyle, 1970’lerde TUV
[l isimli bir sualti araci geligtiriimistir. Bu insanh gézlem araci ile trol aglarinin gézlemi
yapilmistir. Bu ara¢ av operasyonu sirasinda tekne tarafindan c¢ekilirken,
balikadamlar manuel olarak araci her dogrultuda hareket ettirebilirler (Sekil 13, 14)
(Main ve Sangster, 1983).
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Sekil 13. insanl gézlem araci

Sekil 14. insanl gézlem araci ile trol aginin gézlenmesi

Balikadamlar tarafindan yapilan gorsel bulgular su derinligi ve dip zamani ile
sinirlanmaktadir. Ozellikle ticari balikgcihgin yapildigi 60-200 m’lik su derinliklerinde
g6zlem yapmak mumkuin olmamaktadir. Bu nedenle gelistiriimis 6zel kayit sistemleri
kullaniimaktadir. Aberdeen deniz laboratuarinda kullanilan Magnus-rotor prensibine
gore calisan uzaktan kumandali sualti araci ile aktif aglarin gozlenebilmesi

saglanmistir (Sekil 15). Arag Uzerindeki kabloyla gemide bulunan bir monitore bagl



kamera ve fotograf makinesi, hareketli bir aparatla ¢ok acili géruntuler alabilmektedir
(Wardle ve Hall, 1993). 1964-1975 yillari arasinda, Hemmings (1969, 1973) ve
Parrish (1969) tarafindan kiy1 surikleme aglarinda balik davraniglarini inceleme

calismalari bildirilmigtir.
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Sekil 15. Uzaktan kumandali gézlem araci

1990-2006 yillari arasinda ulkemizde benzer insanli ve insansiz gozlem
calismalar yapilmistir. Ozellikle insanli sualti gdzlemlerinde Ege Universitesi Su
Uriinleri  Fakdiltesi balikadam ekibi aktif av araclarinin izlenmesinde bir ilki

gerceklestirmiglerdir.

Av takimlarinin sualtinda gdézlenmesinde dikkat edilecek 6nemli faktorler

vardir. Bunlar:

1. Daliglar en az iki kisi ile yapilmali ve SCUBA ekipman eksiksiz olmalidir.

2. Ogzellikle hareketli aglara yapilan dalislarda ag gozleri ve diger donamlara
balikadamlarin takilmamasi igin c¢ekim hizi dusUrilmelidir. Kusanilan dalis
aksesuarlarinin fazla ¢ikintilh bir forma sahip olmamasi gerekir. Dip trolG gibi hizli bir
sekilde c¢ekilen takimlarda c¢ekim yapan balikadam digerleri tarafindan surekli
izlenmelidir.

3. Trol agi dalislarinda balikadamlarin hizli hareket etmeleri gerektiginden 5 mm’lik
dalis elbisesi tercih edilmelidir.

4. Dalig oncesi yapilacak isler mutlaka kisa bir brifing ile balikadam ekibi tarafindan
degerlendirilmelidir. Acil durum planlari hazirlanmalidir.

5. Daliglarda g6zlenen bilgiler ve yapilan dlgumler yazi bloguna kaydedilmelidir.



6. Daliglar1 yapacak balikadamlarin av takimlari konusunda bilgili ve farkl aglarin su
icindeki hareket ve davraniglari hakkinda tecribe sahibi olmalari gerekir. Bu
Ozellikleri tasimayan balikadamlarin av takimlarina dals yapmalari ¢ok riskli
olacaktir.

7. Trol ¢cekimi yapilacak bolgenin su derinligi, dip yapisi, akinti, sicakhk ve turbidite
parametreleri nceden bilinmeli ve degerlendiriimelidir.

8. Ylksek hizlarda yapilan trol g¢ekimlerindeki dalislarda, su direnci nedeniyle
balikadamlarin maske kayiglarinin siki olmasi ve kayit cihazlarinin tagima iplerinin
bilege veya boyna baglanmadan, sadece gegirilmesi gerekir.

9. Uzatma agdlarinda Ozellikle misina (Perlon) aglara yapilan dalislarda takiima
olasiligi yiiksek oldugundan ek dikkat gerektirir. Ozellikle gece dalislarinda mutlaka
bir sualti bigagi bulundurulur.

10. Tekne ile gekilen ag dalislarinda ¢gekim hizindan dolayi ani derinlik artigi olabilir.

Bu durumda aga tutunan balikadam kulak ayari yapmakta zorlanabilir.

Av araclarinin sualtinda gozlenmesi Ozellikle o av araciyla ilgili ¢alisan
arastiricilari son derece yakindan ilgilendirmektedir. Bu nedenle sualti gbzlem
goruntileri cok degerlidir ve bilimsel platformda diger bilim adamlari ile beraber
degerlendiriimeli ve yorumlanmalidir. Bu projede de c¢ekilen goruntuler ve yapilan

tespitlerin 11g1 altinda av araglarinin gelistiriimesi hizlanacaktir.
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